DINERBOT T11

ox

KEENON

AUF NUR 49 CM BREITE

Extrem wendlg inen

Optimiert fir schmale Durchgange
18,5” Display fur Kundeninteraktion
Sanfte, prazise Lieferbewegung
Autonome Navigation & Zielfihrung



Technische Daten Keenon T11

Allgemeine Leistungsdaten

MAXIMALE ABDECKUNGSFLACHE: 200 x 200 m? pro Gerat

MINIMALE DURCHGANGSBREITE: 49 cm

FAHRGESCHWINDIGKEIT: 0,1-1,0 m/s (einstellbar)

BREMSWEG: 70 cm (bei 1,0 m/s und voller Last)

MAXIMALE STEIGUNG: <5°

AKKULAUFZEIT: Bis zu 13,5 Stunden (100 % — 5 %, abhangig von Nutzung)
LEBENSDAUER: ca. 20.000 Stunden

MULTI-ROBOTER-BETRIEB: Bis zu 20 Gerdte gleichzeitig

MEHRPUNKTLIEFERUNG: Bis zu 20 Ziele pro Fahrt

HINDERNISERKENNUNG:

Bis zu 1,5 m Reichweite

NENNLEISTUNG:

55w

Einsatzbedingungen

BETRIEBSTEMPERATUR:
LUFTFEUCHTIGKEIT:

EINSATZBEREICH:
LAGERTEMPERATUR:

LUFTFEUCHTIGKEIT LAGERUNG

Batterie & Ladesystem

BATTERIETYP
KAPAZITAT:

BATTERIE ENT
LADEMODUS

EINGA! PANNU
LADEZEIT (4A ADAP
LADEZEIT (6A LADES
LADESTATION MARBE
LADESTATION GEWICH

Hardware & Sensorik

MATERIA|

NAVIGATION
POSITIONSGENAUIGKEIT
SENSOREN:
ERFASSUNGSBEREIC
ERFASSUNGSBERE

VSLAM VORAUSSETZUNGEN

NETZWERK:
SPEICHER:
TOUCHSCREEN:
WERBEDISPLAY:
INTERAKTION:

Abmessungen & Kapazitat

GERATEMARE (B x T x H): 384 x 463 x 11
GEWICHT: _ 38kg

EBENEN: 3 Fest verbaut
EBENE 1&2: 383 x 342 x 220 mm
EBENE 3: 383 x 342 x 285 mm
ZUGRIFF: 300° Zugang
TRAGLAST GESAMT: 20 kg

TRAGLAST EBENE 1&2: 5 kg

TRAGLAST EBENE 3: 10 kg

System & Funktionen

BETRIEBSSYSTEM:

Linux (Steuerung) und Android (Benutzeroberfldche)

SPRACHEN:

Deutsch, Englisch, Chinesisch, Japanisch, Franzdsisch, Italienisch, Spanisch

FUNKTIONEN:

Speisenausgabe, Mehrfachlieferung, Geschirrriickgabe, BegriiBung, Eventmodus




